MMM 08703 / MAH 08652 MagMover

Intelligent. Einfach. Kosteneffizient. Transportieren.

AMR

Der MagMover ist ein autonomer
mobiler Roboter (AMR), welcher
sich fur Nutzlasten bis zu 40 kg
eignet.

Er ist fur den Einsatz in Umge-
bungen ausgelegt, in welchen
sich Menschen bewegen und un-
erwartete Hindernisse auftreten
koénnen.

MMM 08703

mit Lift

Die Achskinematik ist an einem
Lift montiert und stufenlos ver-
stellbar.

Durch die stufenlos verstellbare
Transferhohe kdénnen die Hohen
der Abholpositionen und Abgabe-
positionen variieren. Ein Hohen-
unterschied von bis zu 2.000mm
kann realisiert werden. Das
macht die Applikation universell
einsetzbar.

Navigation

Durch die intelligente Naviga-
tions- und Bewegungssteuerung
sowie einer Software, die fur die
automatische Kartengenerierung
und Wegfihrung sorgt, navigiert
der mobile Roboter innerhalb ei-
nes definierten Arbeitsbereiches
autonom und sicher. Es sind
keine Anderungen an Gebaude
oder Infrastruktur notwendig.

Flotten-
management

Eine speziell entwickelte Soft-
ware Ubernimmt die Verkehrs-
kontrolle, Job-Verteilung und
Steuerung der Transporter. Sie
verteilt Transportanfragen an die
jeweils am gunstigsten verfligba-
ren Transporter und vergleicht
dabei die Routen der Fahrzeuge
hinsichtlich der bendtigten Fahrt-
strecke zum Bestimmungsort.
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Achskinemati
feste Hohe

Die Achskinematik holt Behalter
ab.

Idealerweise eignen sich hierfir
u.a. Behalter und Leiterplatten-
magazine mit den Abmessun-
gen (LxB) 600mm x 400mm und
einem maximalen Gewicht von
40kg.
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Sehr breites Anwendungsspekt-
rum. Besonders fur Materialtrans-
porte in Produktion, Logistik und
Automatisierung geeignet. Auch
in Reinraumklassen erhaltlich.

Ideal, wenn Anlagen und Maschi-
nen voneinander entfernt aufge-
stellt sind und der Materialfluss
geschlossen werden soll.

Fur den Transport von Trays,
KLT’s und Leiterplattenmagazi-
nen.
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Technische Daten

MMM 08703
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Mobility Ubersicht

Optionen.

Positionierungssystem (HAPS) fir
prazises positionieren.
Zellen-Ausrichtung Positionssys-
tem (CAPS)

Feste Tastereinheit zur Aktivie-
rung eines Fahrbefehls

Call-Button zur Einbindung von
Rolltor, Anforderung Gerat, Hand-
arbeitsplatzen etc.

Signalampel zur Anzeige des
Fahrstatus

Fernzugriff im Stérungsfall Gber
END-to-END Verbindung

Drahtloskommunikation zu
Maschinen
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Ein- / Ausgénge.
W-LAN 802,11 a/b/g, 2 Antennen

Gigabit Ethernet

USB (3x)

RS-232 (2x)

16 digitale Ein- und Ausgénge
4 analoge Ein- und Ausgange
Light Pole

Not-Halt-Taster

Geschwin- Rider Steuerung Radius Uberfahrbare | Uberfahrbare
dingkeit (max.) Stérkontur Liicke Schwelle
LD90 1.550 mm/s | Abriebfestes Gummi | Differential 343 mm 15 mm 15 mm
LD250 1.200 mm/s | Abriebfestes Gummi | Differential 760mm 15 mm 15 mm
Stromversorgung
Batterie | Kapazitat | Laufzeit | Ladezeit | Lebenszeit Batterie Ladestation Benutzerspan-
nung
24 VDC 60 Ah 16 h 3,5h 7 Jahre (16Std./Tag, Automatisch 5,12, 24 VDC
LiFe P04 5 Tage/Woche)
MMM 08703
857
. Abscannen und weitere
Informationen erhalten:
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Alle Angaben kénnen gerundet sein, kdnnen variieren und sind ohne Gewahr. Anderungen vorbehalten.
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